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·Ó∫‡˘Â· ‰‡¯Â‰‰ ˙ÂËÈ˘ ÏÚ ˘„Á Ë

· ‰¯˘ÂÓ Ó¢‡ÎÎ ÏÈÏÒÓ ‰‡ˆÂ˙ÂÎ¯„ ËÂÓ≠Ë‚Ó ˙ÚÂ˙
‰Â˜˙ Á˙Ù ¨ÔÂÈ¯Â‚≠Ô· Æ„ ˘¢Ú ÈÂ¯ÈÚ ÔÂÎÈ˙ ¯ÙÒ ˙È· ¨ıÂ‚ Ï‡ÎÈÓ

‰Â˜˙ Á˙Ù ¨ÌÚ‰ „Á‡ ˘¢Ú ÈÂ¯ÈÚ ÔÂÎÈ˙ ¯ÙÒ ˙È· ¨ıÂ‚ ‰ÈÏ‚

‰Â˜˙ Á˙Ù ¨ÔÂÈ¯Â‚≠Ô· Æ„ ˘¢Ú ÈÂ¯ÈÚ ÔÂÎÈ˙ ¯ÙÒ ˙È· ¨¯ÏÒÈÈ¯˜ ÈÏ‡

∫¯Èˆ˜˙∫ÌÈ¯ËÓ¯Ù ¯ÙÒÓ· ¨ÂÎ¯„ ËÂÓ≠Ë‚Ó ˙ÚÂ˙Ó ‰‡ˆÂ˙Î ÏÈÏÒ· ¯ˆÂ‰ ¨‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ Ï˘ ˙ÂÏ˙‰ ˙‡ ¯È‰·‰Ï Â˙¯ËÓ˘ ¨˘„Á ÈÂÒÈ ‡·ÂÓ 

Æ‰ÂÂÈÎÂ Ë‚Ó‰ ˙Â¯È‰Ó Ï„Â‚Â ¨ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ¨ÌÈÙÂÙÈÏ‰ ÔÂÂÈÎ ¨ÏÈÏÒ· ÌÈÙÂÙÈÏ‰ ¯ÙÒÓ

∫Á˙ÙÓ ˙ÂÏÈÓ ¨ÏÈÏÒ ¨ÈË‚Ó ÛË˘ ¨‰¯˘ÂÓ Ó¢‡Î MultilogÆ

‰„·ÚÓ·†˘„Á†‰Ó‰„·ÚÓ·†˘„Á†‰Ó

A?

‡Â·Ó

Æ‰„ÈÁ‡ ‰È‡ È˘Â˜‰ ˙Ó¯ ‰Ê‰ ‡˘Â‰ ˙ÂÏÂ·‚· Ì‚ Í‡ Æ¢˙ÂÈË‚ÓÂ¯Ë˜Ï‡¢ ˜¯Ù‰ ˙‡ ¯È·Ò‰Ï Ï˜ ‰Ê ÔÈ‡˘ Ú„ÂÈ ‰¯ÂÓ ÏÎ

Æ‰‰Â·‚ ‰Î ‰È‡ È˘Â˜‰ ˙Ó¯ ÈË‚Ó‰ ‰„˘Ï ‰ÎÈÏÂÓ ˙¯‚ÒÓ ÔÈ· ˙ÈÂÂÊ‰ ÈÂÈ˘ Â‡ ÈË‚Ó ‰„˘· ÈÂÂ˜ ÍÈÏÂÓ ˙ÚÂ˙ Ï˘ ÌÈ¯˜Ó·

ÔÂÂÈÎ ∫ÌÈÓ¯Â‚‰ ÏÎ ÔÈ· ̄ Â˘˜Ï ‰˘˜ ÌÈ„ÈÓÏ˙Ï˘ ̈ ÍÎ· ‡È‰ ‰ÈÚ·‰ ÆÚÂ·˜ Ë‚ÓÂ ÏÈÏÒ ÔÈ· ̇ È„„‰ ‰ÚÂ˙ Ï˘ ‰¯˜Ó· ̄ ·„‰ ÍÎ ‡Ï

ÌÈÈ˙ÏÁ˙‰‰ ÂÓÂ˜ÈÓÂ Â˙Â¯È‰Ó ¨Ë‚Ó‰ ˙ÚÂ˙ ÔÂÂÈÎ ¨ÂÎ¯Â‡Â ÏÈÏÒ‰ Ï˘ Í˙Á‰ ÁË˘ ¨ÏÈÏÒ· ÌÈÙÂÙÈÏ‰ ÔÂÂÈÎ ¨‰¯˘ÂÓ‰ Ì¯Ê‰

∫ ‡˘ÂÏ ÌÈ¯Â˘˜‰ ÌÈ‚˘ÂÓ‰ ˙‡ ˙ÂÙÓÏ ÂÈÒÈ ÂÁ‡ ÆÏÈÏÒÏ ÒÁÈ·
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ÚˆÓ‡· ÒÙ‡‰ Â·˘© ‚ÂÁÓ ≠¯ËÓ¯ÙÓ‡Â¯˜ÈÓ ˙¯ÊÚ· ˙ÂÚÙÂ˙‰ ˙‡ ÌÈ‚„Ó ‰¯ÂÓ‰ ¨Ï¢‰ ¯ÓÂÁ‰ ˙˘‚‰ ÔÓÊ· ¨ÌÈ¯˜Ó‰ ·Â¯·

ÌÈ„ÈÓÏ˙‰ Ï˘ ‰·‰‰ ˙Ó¯ ˙‡ ¯Ù˘Ï ‰¯ËÓ· ¨ÔÓÊ‰ ÛÂÏÁ· ÆÒÙ‡‰ ·È·Ò ‰„Â˙ ‰˘ÂÚ ‚ÂÁÓ‰ ¨Ë‚Ó‰ ˙ÚÂ˙ ÔÓÊ· Æ®‰Ï‡˜Ò‰

≠ÏÚ Ë‚Ó‰ ˙ÚÂ˙Ï ‰·Â‚˙ ˘È˘ ¨‰‡Â¯ ˜¯ ‡Ï „ÈÓÏ˙‰ ø‰Ê‰ ˘Â„ÈÁ‰ Ô˙Â ‰Ó ÆÙÂ˜ÒÂÏÈÒÂ‡ ˙¯ÊÚ· ÈÂÒÈ‰ ˙‡ ÌÈ‚„‰Ï Â¯·Ú

˙‡ ÚÂ·˜Ï ÏÂÎÈ Ì‚Â Ì¯Ê‰ ÈÈÂÈ˘ ˙‡ ˙¯‡˙Ó‰ ‰ÓÂ˜Ú‰ ˙¯Âˆ ˙‡ ÍÒÓ‰ ÏÚ ‰‡Â¯ ‡Ï‡ ¨¯ËÓ¯ÙÓ‡Â¯˜ÈÓ‰ ‚ÂÁÓ ˙ÈÈËÒ È„È

Æ„·Ï· ˙Ó‡ ÔÓÊ· ÌÈÎÈÏ‰˙Ï ‰ÈÈÙˆ‰ ˙‡ ‰ÏÈ·‚Ó ÂÊ ‰ËÈ˘ Ì‚ ÆÍÈÏ‰˙‰ Ï˘ Â˙Â˘Á¯˙‰ ÔÓÊ Í˘Ó

Æ‡˘Â‰ Ï˘ ‰ÓÙ‰‰Â ‰·‰‰ ˙Ó¯ ˙‡ ˜Â„·Ï ‰¯ËÓ· ÂÈ„È≠ÏÚ ¯·ÂÁ˘ ÈËÒÂ‚‡È„‰ ÔÂÏ‡˘‰Ó ˜ÏÁ ‡·ÂÓ ÔÏ‰Ï

ÆÂÂÂÈÎ ‰ÓÂ ¨ÂÈÙÏ Â‚ˆÂ‰˘ ÌÈÏ‚ÚÓ· ‰¯˘ÂÓ Ì¯Ê ÌÈÈ˜ Ì‡‰ ÔÈÈˆÏ „ÈÓÏ˙‰ ˘¯„ ÔÂÏ‡˘·
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S
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S
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N
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‡ ± ÌÈ˘¯˙· ± ÌÈ˘¯˙‚ ± ÌÈ˘¯˙„ ± ÌÈ˘¯˙

®‡®ß‡± ÌÈ˘¯˙© ÂÎ¯„ ¯·ÂÚ ‡Ï Ë‚Ó‰ Í‡ ÏÈÏÒ‰ Á˙ÙÏ ËÂÓ‰ Ë‚Ó Ï˘ ÈÂÙˆ‰ ·ËÂ˜‰ ˙‡ ÌÈ·¯˜Ó

®·®ß·± ÌÈ˘¯˙© ÆÏÈÏÒ‰Ó Ë‚Ó‰ Ï˘ ÈÓÂ¯„‰ ·ËÂ˜‰ ˙‡ ÌÈ˜ÈÁ¯Ó

®‚®ß‚± ÌÈ˘¯˙© ÆÏÈÏÒ‰ Á˙Ù ÔÂÂÈÎÏ ≠ Ë‚Ó‰ Ï˘ ÈÂÙˆ‰ ·ËÂ˜‰ ÈÙ˘Î ¨ÏÈÏÒ‰ Í¯„ Ë‚Ó‰ ˙‡ ÌÈ¯È·ÚÓ

®„®ß„± ÌÈ˘¯˙© ÆÍÂÙ‰ ÔÂÂÈÎ· ÌÈÎÂ¯Î ÏÈÏÒ‰ ÈÙÂÙÈÏ ÌÚÙ‰ Í‡ ̈ ß‡ ÛÈÚÒ· ÂÓÎ ̈ ÏÈÏÒÏ Ë‚Ó‰ Ï˘ ÈÂÙˆ‰ ·ËÂ˜‰ ̇ ‡ ÌÈ·¯˜Ó

Æ„Â‡Ó ÌÈÎÂÓ ÂÈ‰ ÌÈ„ÈÓÏ˙‰ Ï˘ ‰ÁÏˆ‰‰ ÈÊÂÁ‡

ÏÎÏ ÏÚÓ ÂÏ ̄ ¯·˙‰ ̈ ÌÈ„ÈÓÏ˙‰ ̇ Â·Â˘˙ Ï˘ ÁÂ˙È ÒÈÒ· ÏÚ

Æ˙ÈÏÓÈËÙÂ‡ ‰È‡ ‰Î „Ú ÂË˜ ‰· ‰‡¯Â‰‰ ˙ËÈ˘ ÈÎ ¨˜ÙÒ

‰È‚ÂÏÂÎË· ˘ÂÓÈ˘ ÈÎ ¨‰˜ÒÓÏ ÂÚ‚‰ ¨‰·¯ ‰·˘ÁÓ ¯Á‡Ï

ÍÂÙ‰È ¨˙Î¯ÚÓ‰ ˙Â·Â‚˙ ˙‡ ¢¯ÂÎÊÏ¢ ˙¯˘Ù‡Ó‰ ¨˙È¯„ÂÓ

˙Î¯ÚÓ· ¯ÂÁ·Ï ÂËÏÁ‰ ÆÈ·ÈË˜Ù‡ ¯˙ÂÈ ‰·¯‰Ï ¯·Ò‰‰ ˙‡

MultilogÈÎ ¨˙Ú„Ï ÂÁÎÂ ˙ÂÈÂ˘‡¯‰ ˙Â˜È„·‰ ¯Á‡ÏÂ 

Æ‰ÓˆÚ ˙‡ ‰˜È„ˆ‰ Â˙¯ÈÁ·

È‡„Î˘ ̈ ÌÈÈÂÒÈ ̇ ¯„Ò ̄ Â‡È˙ ‰È‰È ‰Ê‰ ̄ ˆ˜‰ ̄ Ó‡Ó‰ ‡˘Â

ÆÏ¢‰ ¯ÓÂÁ‰ ˙‡¯Â‰ ÍÏ‰Ó· ÌÈ„ÈÓÏ˙Ï ÌÈ‚„‰Ï

ÌÈÈÂÒÈ‰ ¯Â‡È˙

 ∫˘¯„‰ „ÂÈˆ‰Multilog˙¯·Á ¨Ô¯ˆÈ‰ ‚ÂÏË˜· µ≤∂∞ ßÒÓ© 

 ̇ ÂÎ¯ÚÓ ‰ÈÈ¯ÂÙ ̈ Ó¢Ú·www.fourier-sys.comÓ ̈ ®ÈÂˆÓ˘ ̄ È˘Î

˙ÂÎ¯ÚÓ© ˙ÂÈ¯ÙÒ≠˙È·‰ ‰˜ÈÊÈÙ‰ ˙Â„·ÚÓ ÏÎ· ËÚÓÎ ÌÂÈ‰

 ∫˙ÂÓÂ„Data Logger, HandyLogÛÒÂ‡ ¨‰ÏÚÓÂ ¥∏∂ ·˘ÁÓ ¨®

ÌÈ¯ËÓ¯Ù‰ Æ®È„È ÔÙÂ‡· ÂÎÂ‰˘ ÌÈÏÈÏÒ· Â˘Ó˙˘‰© ÌÈÏÈÏÒ

¨˙‡Ê ÌÚ „ÁÈ© ÔÓ˜Ï„Î Ì‰ Â˘Ó˙˘‰ Ì‰· ÌÈÏÈÏÒ‰ Ï˘

∫®ÌÈ·ÈÈÁÓ ÌÈ‡ ÂÏÏ‰ ÌÈ¯ËÓ¯Ù‰

± ßÒÓ ÏÈÏÒ∫ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ̈ Ó¢Ò ¥ ∫ÏÈÏÒ‰ Í¯Â‡ ̈ÌÈÙÂÙÈÏ ≥∞ ∫

ÆÓ¢Ò ≤Æ≤µ

≤ ßÒÓ ÏÈÏÒ∫ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ̈Ó¢Ò ≥∞ ∫ÏÈÏÒ‰ Í¯Â‡ ̈ÌÈÙÂÙÈÏ ≤µ ∫

ÆÓ¢Ò ≤Æ≤µ

≥ ßÒÓ ÏÈÏÒ∫ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ̈ Ó¢Ò ¥ ∫ÏÈÏÒ‰ Í¯Â‡ ̈ÌÈÙÂÙÈÏ ≥∞ ∫

ÆÓ¢Ò ≥Æ≤µ

ßÒÓ ÏÈÏÒ ¥∫ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ̈ Ó¢Ò ¥ ∫ÏÈÏÒ‰ Í¯Â‡ ̈ÌÈÙÂÙÈÏ ≥∞ ∫

ÆÓ¢Ò ¥Æµ∞

Ó¢Ó ± Ï˘ ¯ËÂ˜· ‡Â‰ ÌÈÏÈÏÒ‰ ÏÎ· Â˘Ó˙˘‰ Â· ÏÈ˙‰

Æ·Â¯È˜·
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 ¯ËÓËÏÂÂ‰ ÆÏÈÏÒ‰ Í¯„ ¯„ÂÁÂ ˜Á¯˙Ó ¨·¯˜˙Ó ÚÂ·˜ ËÂÓ≠Ë‚Ó ÈÂÒÈ‰ ÍÏ‰Ó·©± 2.5 V®¯˘Ù‡ÓÂ Á˙Ó‰ ÈÈÂÈ˘ ÏÎ ˙‡ ËÏÂ˜ 

¯ÓÂÁ‰ ˙‡¯Â‰ ÔÓÊ·Â ·˘ÁÓ‰ ÔÂ¯ÎÊ· ˙Â¯Ó˘ ÌÈÈÂÒÈ‰ ˙Â‡ˆÂ˙ ÆÏ·‚ÂÓ È˙Ï· ÔÓÊ Í˘ÓÏ ·˘ÁÓ‰ ÍÒÓ È·‚ ÏÚ ˙Â‡ˆÂ˙· ˙ÂÙˆÏ

È„È≠ÏÚ ÌÈÂ˘‰ ÌÈ¯ËÓ¯Ù‰ ˙ÂÚÙ˘‰ ÔÈ· ˙ÂÂ˘‰Ï Ô˙È ¨ÔÎ≠ÂÓÎ Æ˙Â¯ÂÓ˘ ˙Â‡ˆÂ˙ ¯ÊÁ˘Ï Â‡ ‰ÏÁ˙‰‰ ÔÓ ÈÂÒÈ‰ ˙‡ Úˆ·Ï Ô˙È

Æ˙Á‡ ÌÈ¯Èˆ ˙Î¯ÚÓ· ¯˙ÂÈ Â‡ ÌÈÙ¯‚ È˘ ¯Â‡È˙

 ˙ÈËÓÎÒ ‰¯Âˆ· ˙¯‡Â˙Ó ÌÈÈÂÒÈ‰ ˙¯„Ò ÚÂˆÈ·Ï ˙ˆÏÓÂÓ‰ ˙Î¯ÚÓ‰≤ ÌÈ˘¯˙·Æ

∫ß· ≥ ÌÈ˘¯˙≠· ‰¯˘ÂÓ‰ ¨Ó¢‡Î‰ ß‡ ÈÂÒÈÏmV
≠· ÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎms

∫ß‡≥ ÌÈ˘¯˙Ó¨¯·ÂÁÓ ÔÂÈÏÚ‰ ÏÈÏÒ‰ ̃ ¯ Æß‡ ÈÂÒÈ Í¯Ú

Â‡ÂÆ®± ßÒÓ ÏÈÏÒ© Ë‚Ó‰ Í¯Â‡Î ÂÎ¯
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מוט Multilog

ÈÂÒÈ‰ Í¯ÚÓ Ï˘ ÈËÓÈÎÒ ¯Â‡È˙ ∫≤ ÌÈ˘¯˙

‡Â‰˘Î ¨ÌÈÏÈÏÒ ˙Î¯ÚÓ Â‡ ÏÈÏÒ Í¯„ ˙È˘ÙÂÁ ‰ÏÈÙ· ¯·ÂÚ ¨ÌÈÂÒÓ ‰·Â‚Ó ¯¯ÁÂ˘Ó‰ ¨Ë‚Ó ÔÏ‰Ï ÌÈ¯‡Â˙Ó‰ ÌÈÈÂÒÈ‰ ÏÎ·

Æ„¯Ù· ÈÂÒÈ ÏÎÏ ¯‡Â˙Ó ÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ Ó¢‡Î‰ Û¯‚ Æ‰¯˘ÂÓ Ó¢‡ÎÏ Ì¯Â‚

∫ß‡ ÈÂÒÈ
 Æ®ß· ≥ ̈ ß‡ ≥ ÌÈÓÈ˘¯˙© Ë‚Ó‰ Í¯Â‡Ï ·Â¯È˜· ‰ÂÂ˘ ÏÈÏÒ‰ Í¯Â‡ ‰Ê ÈÂÒÈ·ß‡ ≥ ÌÈ˘¯˙·Ì‰È˘© ÌÈÏÈÏÒ È˘ ÂÈÏÚÂ ̄ ÂÈˆ ‰‡¯ 

 ¨ÌÈ¯ËÓËÏÂÂ È˘ ¨®± ßÒÓ ≠Multilog Æ¯ËÓËÏÂÂÏ ¯·ÂÁÓ „Á‡ ÏÈÏÒ ˜¯ ‰Ê ÈÂÒÈ· Æ·˘ÁÓÂ ß· ≥ ÌÈ˘¯˙·˙‡ ¯‡˙Ó‰ Û¯‚ ‰‡¯ 

ÈÎ ̈ ÔÈÈˆÏ ·Â˘Á ÆÏÈÏÒ‰ ÔÓ Ë‚Ó‰ ̇ ‡ˆ· ÈÏÈÏ˘Â ̈ ÏÈÏÒÏ ÒÎ Ë‚Ó‰ ̄ ˘‡Î ̈ È·ÂÈÁ Ó¢‡Î‰ ÆÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰

¨ÍÎ· ˙‡Ê ¯È·Ò‰Ï Ô˙È Æ‰ÒÈÎ· ¯ˆÂ‰ ÈÏÓÈÒ˜Ó‰ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ÔÓ ÏÂ„‚ ¨‰‡ÈˆÈ· ¯ˆÂ‰ ÈÏÓÈÒ˜Ó‰ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰

Æ¯˙ÂÈ ÏÂ„‚ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ¨¯˙ÂÈ ‰ÏÂ„‚ Â˙Â¯È‰Ó˘ ÏÎÎÂ ¨˙Â¯È‰Ó ¯·Âˆ ‡Â‰ ¨ÏÈÏÒ‰ Í¯„ Ë‚Ó‰ ˙ÏÈÙ ÍÏ‰Ó·˘
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ß· ÈÂÒÈ∫

˙‡ ÌÈ¯¯Á˘Ó ˙ÚÎ Ï·‡ ¨ß‡ ÈÂÒÈ· ÂÓÎ ÌÈ¯˙Â ÌÈ¯Â·ÈÁ‰

ß‡ ÈÂÒÈ· Ì‡ Æß‡ ÈÂÒÈ· ¯˘‡Ó ¯˙ÂÈ ÏÂ„‚ ‰·Â‚Ó Ë‚Ó‰

¯¯ÁÂ˘Ó ‡Â‰ ˙ÚÎ˘ È¯‰ ¨Ó¢Ò ±∞ ≠Î ‰·Â‚Ó Ë‚Ó‰ ¯¯ÁÂ˘

· ÆÏÈÏÒ‰ ‰ˆ˜Ï ÒÁÈ· Ó¢Ò ≤∞ ‰·Â‚Ó ¥ ÌÈ˘¯˙È˙˘ ̇ Â‡·ÂÓ

¨ÔÈÈˆÏ ˘È© ˙Ù˙Â˘Ó ÌÈ¯Èˆ ˙Î¯ÚÓ È·‚≠ÏÚ ‰‡ÂÂ˘‰Ï ˙ÂÓÂ˜Ú

¨Û˙Â˘Ó Û¯‚· Â‡·Â‰ ̇ ÂÓÂ˜Ú‰Â ̈ „¯Ù· ÂÚˆÂ· ÌÈÈÂÒÈ‰ È˘ ÈÎ

‰ÓÂ˜Ú‰ ∫®‰¯˜Ó ÏÎ· Ó¢‡Î‰ Ï˘ ‡ÓÈÒ˜Ó‰ ÔÈ· ̇ ÂÂ˘‰Ï È„Î

Æß· ÈÂÒÈ ̇ ‡ ≠ Ï‡Ó˘Ó ‰ÓÂ˜Ú‰Â ̈ ß‡ ÈÂÒÈ ̇ ‡ ̇ ¯‡˙Ó ÔÈÓÈÓ

Ì‚Â ¯˙ÂÈ ¯È‰Ó ß· ÈÂÒÈ· ÈË‚Ó‰ ÛË˘‰ ÈÂÈ˘ ·ˆ˜

Æ¯˙ÂÈ ‰ÏÂ„‚ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ˙„ÂËÈÏÙÓ‡
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®≤ ßÒÓ ÏÈÏÒ© ÌÈÙÂÙÈÏ ≤µ∞ ÏÚ· ÏÈÏÒ‰ Æß‚ ÈÂÒÈ ̇ Î¯ÚÓ ∫ß‡µ ÌÈ˘¯˙

ÌÈÒÏÂÙ‰ ÔÂÂÈÎ ÆÔÂÙˆ≠ÌÂ¯„ ÔÂÂÈÎ· ÌÚÙ‰ ¯¯ÁÂ˘ Ë‚Ó‰ ∫ß·µ ÌÈ˘¯˙
‰ÊÓ ÏÂ„‚ ‰‡ÈˆÈ· ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ÌÂÓÈÒ˜Ó Æß‡ ÈÂÒÈ·˘ ‰ÊÏ ÍÂÙ‰

Æ‰ÒÈÎ·˘
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ÌÈÈÂÒÈ È˘ ¯Â‡ÈÁ ÆÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ∫¥ ÌÈ˘¯˙
ÏÂ„‚ ‰ÏÈÙ ‰·Â‚Ï ÌÈ‡˙Ó ÈÏ‡Ó˘‰ ÌÂ˜Ú‰ Æ˙Á‡ ÌÈ¯Èˆ ˙Î¯ÚÓ·

Æ®ß· ÈÂÒÈ© Ë‚Ó‰ Ï˘ ¯˙ÂÈ

∫ß‚ ÈÂÒÈ
 ‰‡¯ ¨≤ ßÒÓ ÏÈÏÒ· ÏÈÏÒ‰ ˙‡ ÌÈÙÈÏÁÓß‡ µ ÌÈ˘¯˙¨

Ó¢‡Î‰ Æß‡ ÈÂÒÈ· ÂÓÎ ̈ Ó¢Ò ±∞ ‰·Â‚Ó Ë‚Ó‰ ̇ ‡ ÌÈ¯¯Á˘Ó

ÏÏ‚· ß‡ ÈÂÒÈ· ̄ ˘‡Ó ̄ ˙ÂÈ ÏÂ„‚ ‰È‰È ®ÈÏÓÈÒ˜Ó‰© ‰¯˘ÂÓ‰

© ¯˙ÂÈ ·¯‰ ÌÈÙÂÙÈÏ‰ ¯ÙÒÓß· µ ¨ß‡ µ ÌÈÓÈ˘¯˙ÌÚÙ‰ Æ®

ÌÈÓ„Â˜‰ ÌÈÈÂÒÈ‰Ó ÏÈ„·‰Ï ̈ ÔÂÙˆ≠ÌÂ¯„ ÔÂÂÈÎ· Ë‚Ó‰ ̄ ¯ÁÂ˘

ÏÈÏÒÏ ‰ÒÈÎ· ¯ˆÂ‰ ÒÏÂÙ‰ ÆÌÂ¯„≠ÔÂÙˆ ÔÂÂÈÎ· ¯¯ÁÂ˘ Ì‰·

ÆÈ·ÂÈÁ ≠ ÏÈÏÒ‰Ó ‰‡ÈˆÈ· ¯ˆÂ‰ ÒÏÂÙ‰Â ¨ÌÚÙ‰ ÈÏÈÏ˘ ‡Â‰

ÈÎ ¨‰ÒÈÎ· ÒÏÂÙ‰Ó ‰·¯‰· ¯ˆÂ ¯˙ÂÈ ÏÂ„‚ ‰‡ÈˆÈ· ÒÏÂÙ‰

‰Ê ÈÂÒÈ· ÆÏÈÏÒ‰ ÍÂ˙· Â˙ÏÈÙ ÍÏ‰Ó· ˙Â¯È‰Ó ¯·ˆ Ë‚Ó‰

Ë‚Ó‰ „ÂÚ ÏÎ ª®Í¯Ú· ∑ ÈÙ© Ë‚Ó‰Ó ‰·¯‰· ÍÂ¯‡ ÏÈÏÒ‰

 ‰‡¯© ‰¯˘ÂÓ Ó¢‡Î ÔÈ‡ ¨ÏÈÏÒ‰ ÍÂ˙·ß· µ ÌÈ˘¯˙Æ®
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ß„ ÈÂÒÈ∫

˙‡ ÌÈÙÈÏÁÓ ÌÚÙ‰ Æß‡ ÈÂÒÈ·˘ ‰Ï‡Ï ÌÈÓÂ„ ÌÈ¯Â·ÈÁ‰

ÈÂÒÈ· ÂÓÎ ≥∞ ‡Â‰ ÂÏ˘ ÌÈÙÂÙÈÏ‰ ̄ ÙÒÓ˘ ̈ ¯Á‡ ÏÈÏÒ· ÏÈÏÒ‰

· ¯‡Â˙ÓÎ ¨¯˙ÂÈ ÏÂ„‚ ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ Í‡ ¨ß‡ß‡ ∂ ÌÈ˘¯˙Æ

Æ¥ ßÒÓÂ ≥ ßÒÓ ¨± ßÒÓ ∫ÌÈÏÈÏÒ ‰˘ÂÏ˘· ÈÂÒÈ‰ ˙‡ ÂÎ¯Ú

¯˙ÂÈ ÔË˜ ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ ¨ÂÈ˘Ú˘ ÌÈÈÂÒÈ‰ ˙˘ÂÏ˘ È·‚Ï

· ¯‡Â˙ÓÎ ¨¯˙ÂÈ ÔË˜ ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ¯˘‡Îß·∂ ÌÈ˘¯˙‡Ï Æ

¨ÔÈÈˆ© Æ„Â‡Ó ÌÈÏÂ„‚ ÌÈÒÂÈ„¯ ÈÏÚ· ÌÈÏÈÏÒ ÌÚ ̇ Â˜È„· Â˘Ú

ÌÈ¯Èˆ ˙Î¯ÚÓ· Â‡·Â‰ ˙ÂÓÂ˜Ú‰Â ¨„¯Ù· ÂÚˆÂ· ÌÈÈÂÒÈ‰˘

Æ®Ó¢‡Î‰ Ï˘ ÌÈÂ˘‰ ‡ÓÈÒ˜Ó‰ ÔÈ· ˙ÂÂ˘‰Ï È„Î ¨˙Á‡

Æß„ ÈÂÒÈ Ï˘ ˙Î¯ÚÓ‰ ∫ß‡∂ ÌÈ˘¯˙

≠· ‰¯˘ÂÓ‰ Ó¢‡Î‰ Û¯‚ ∫ß·∂ ÌÈ˘¯˙mV≠· ÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ  s
¨¥ ÏÈÏÒ ≠ ˙ÈÏ‡Ó˘‰ ‰ÓÂ˜Ú‰ Æ˘ÂÏ˘‰ ÍÂ˙Ó ˙Á‡ ‰„È„Ó ¯‡˙Ó

Æ®± ÏÈÏÒ ≠ ˙ÈÓÈ‰ ‰ÓÂ˜Ú‰ ¨≥ ÏÈÏÒ ≠˙ÈÚˆÓ‡‰ ‰ÓÂ˜Ú‰
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ß‰ ÈÂÒÈ∫

ÌÈÏÈÏÒ‰ È˘ ˙‡ ¯·Á ÌÚÙ‰ Í‡ ¨ß‡ ÛÈÚÒ·˘ ‰·ÓÏ ¯ÂÊÁ 

ÏÈÏÒ‰ ÈÙÂÙÈÏ ÔÂÂÈÎ ̈ ®± ßÒÓ ≠ Ì‰È˘© ÏÈÏ‚ Â˙Â‡ ÏÚ ÌÈÎÂ¯Î‰

 ‰‡¯© ÔÂ˘‡¯‰ ÏÈÏÒ‰ ÈÙÂÙÈÏ ÔÂÂÈÎÏ ÍÂÙ‰ È˘‰∑ ÌÈ˘¯˙
ß‡ ‰‡¯© ÌÈÎÂÙ‰ ¢ÌÈÒÏÂÙ¢‰ È˘ Ì‚ ̈ ÍÎÓ ‰‡ˆÂ˙Î Æ®ÌÈ˘¯˙

ß· ∑È˘· ̈ ˙Â„È„Ó‰ Ô‡Î ̈ ÌÈÓ„Â˜‰ ÌÈÓÈ˘¯˙‰ ÔÓ ÏÈ„·‰Ï Æ®

ÏÈÏÒ‰ ˙·Â‚˙ ˙‡ ÌÈ‡Â¯© ÔÓÊ‰ Â˙Â‡· ÂÚˆÂ· ¨ÌÈ¯ËÓËÏÂÂ‰

®ÔÂ˙Á˙‰ ÏÈÏÒ‰ ˙·Â‚˙ ÈÙÏ ÔÂÈÏÚ‰

ß‰ ÈÂÒÈ ˙Î¯ÚÓ ∫ß‡∑ ÌÈ˘¯˙
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ÌÈ¯‡Â˙Ó‰ ̄ ·Ò‰‰Â ‰‚ˆ‰‰ ÔÙÂ‡ Ï˘ È„È˙Ú‰ ÁÂ˙ÈÙ‰ ̇ ¯‚ÒÓ·

 Ì˜ÏÁ˘ ¨ÌÈÏÈÏÒ ˙¯„Ò Ï˘ ‰·Î¯‰ ˙ÎÂ˙Ó ¨Ô‡Î–Í¯Â‡· 

ÂÓÓ ÌÈË˜Â Ë‚Ó‰ Í¯Â‡Ó ‰·¯‰· ÌÈÏÂ„‚ ¨Í¯Ú· Ë‚Ó‰

Æ‰·¯‰·

¨‡Â‰ ÈÂ˘‰© ß‡ ÈÂÒÈÏ ‰ÓÂ„‰ ÈÂÒÈ ¯‡˙Ó‰ Û¯‚ ‡·ÂÓ ÔÏ‰Ï

¨®ß¯„≠ßÙˆ ‡ÏÂ ¨ßÙˆ≠ß¯„ ≠ ÍÂÙ‰ ÔÂÂÈÎ· ¯¯ÁÂ˘ Ë‚Ó‰ ÌÚÙ‰˘

Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ Á˙Ó‰ Ï˘ Ï¯‚ËÈ‡ ≠ ÌÈ¯Èˆ ˙Î¯ÚÓ ‰˙Â‡·Â

 ˙Î¯ÚÓÓ Ï·˜Ï Ô˙È˘ ¨®ÈË‚Ó‰ ÛË˘‰© ÔÓÊ‰MultilogÂ‡ Æ

¨®ÏÈÏÒ‰ ÍÂ˙· Ë‚Ó‰© ÒÙ‡Ï ‰ÂÂ˘ Ó¢‡Î‰ ¯˘‡Î˘ ¨ÌÈ‡Â¯

‰‡¯© ÈÏÓÈÒ˜Ó ‡Â‰ ÛË˘‰∏ ÌÈ˘¯˙ Æ®

≠· Ó¢‡Î‰ ˙‡ ¯‡˙Ó ÈÏ‡Ó˘‰ ÈÎ‡‰ ¯Èˆ‰ ∫∏ ÌÈ˘¯˙V¯Èˆ‰Â 
≠· ÈË‚Ó‰ ÛË˘‰ ̇ ‡ ÈÓÈ‰ ÈÎ‡‰WbÔÓÊ‰ Ï˘ ‰Èˆ˜ÂÙÎ Ì‰È˘ ̈

≠·msÓ¢‡Î‰ ÌÂ˜Ú Ï˘ ÒÙ‡‰˘ ·Ï ÂÓÈ˘ Æ
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 ≠· ÈË‚Ó‰ ÛË˘‰ ∫π ÌÈ˘¯˙WbÌÈÏÈÏÒ‰ ̇ ˘ÂÏ˘Ó „Á‡ ÏÎ Í¯„ ̈
Æ¥ ¨≥ ¨±

ÂÚˆÈ· ®ß· ∂ ÌÈ˘¯˙© ß„ ÈÂÒÈ· Â¯‡Â˙˘ ̇ ÂÓÂ˜Ú‰ ̆ ÂÏ˘ ̄ Â·Ú

®π ÌÈ˘¯˙© ÂÏ·È˜˘ ˙Â˘„Á‰ ˙ÂÓÂ˜Ú‰ ˘ÂÏ˘ Æ‰Èˆ¯‚ËÈ‡

¨Ï¢‰ ÌÈ‡˙· Æ„¯Ù· ÏÈÏÒ ÏÎÏ ÈË‚Ó‰ ÛË˘‰ ˙‡ ˙Â¯‡˙Ó

Æ¯˙ÂÈ ÔË˜ ÏÈÏÒ‰ ÒÂÈ„¯ ¯˘‡Î ¯˙ÂÈ ÔË˜ ÛË˘‰ ÈÎ ‰‡¯

ÏÚ ÂÏ˜È ¨Â· Â‚ˆÂ‰˘ ˙ÂÂÈÚ¯‰Â ¨‰Ê ¯Ó‡Ó ÈÎ ¨ÌÈÂÂ˜Ó Â‡

¨„ÁÓ ¢˙ÂÈË‚ÓÂ¯Ë˜Ï‡¢ ˜¯Ù‰ ˙‡¯Â‰ ˙‡ ‰˜ÈÊÈÙ‰ È¯ÂÓ

¨‰Ê‰ ·Î¯ÂÓ‰ ‡˘Â‰ ̇ ·‰ ̇ ‡ ÌÈ„ÈÓÏ˙‰ ÏÚ ÂÏ˜È ≠ Í„È‡ÓÂ

ÌÈÎÈÏ‰˙ ̇ Â¯‡˙Ó‰ ̇ ÂÓÂ˜Ú‰ ̇ ‡ ·˘ÁÓ‰ ÍÒÓ ÏÚ Ì˙Â‡¯·

ÈÙÏ Ô¯ÂÊÁÈ˘ ˙‡ Ô‰Â ÌÈÈÂÒÈ‰ ÚÂˆÈ· ÔÓÊ· Ô‰ ÌÈÈÏ˜ÈÊÈÙ

ÌÈÙÒÂ ˙ÂÂÈÚ¯Ï Á˙Ù ‰ÂÂ‰È ‰Ê ¯Ó‡Ó Ì‡ ÁÓ˘ ÆÍ¯Âˆ‰
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